
FG Neuroinformatik & Kognitive Robotik

Hauptseminar

Beschreibung des Themas:
Am Fachgebiet Neuroinformatik und Kognitive Robotik wird in einem 
Forschungsschwerpunkt Roboter-assistiertes Lauftraining in der klinischen 
Rehabilitation bearbeitet. Dies erfolgte in den Projekten ROGER (2015-
2019) zum Gangtraining für Patienten nach orthopädischen Operationen 
und ROREAS (2013-2016) zum Lauftraining für Patienten zur Rehabilitation 
nach einem Schlaganfall. Ergänzend zum Gangtraining sind in der 
Rehabilitation dieser Anwendungsfelder auch Bewegungsübungen zur 
Stärkung von Koordination, Muskelkraft und Balance erforderlich. 
Während in den bisherigen eigenen Arbeiten vor allem regelbasierte

Detaillierte Aufgabenstellung: 
• Recherche zum State of the Art zu Machine-Learning basierter Analyse von 

Bewegungsübungen im Gehen
• Aufarbeitung der Vor- und Nachteile der recherchierten Verfahren im Kontext der eigenen 

Bewegungsübungen
• Aufarbeitung der in den State of the Art Verfahren genutzten Bewegungsparameter 
• Basierend auf vorhandenen Jupyter Notebooks und C++-Quellcode:

− Datenvorverarbeitung für die als Tapes vorliegenden Bewegungsübungen
− Extraktion und Analyse von Grundelementen der Bewegungsdaten 
− Extraktion und Analyse von Bewegungsparametern auch hinsichtlich deren Bedeutung
− Visualisierung der Ergebnisse in den Jupyter Notebooks

• Zusammenfassung der systematisierten, aufgearbeiteten und bewerteten 
Rechercheergebnisse  als Powerpointpräsentation und ggf. als Word- oder Latex-dokument

• Vorstellung der Arbeit in einer Abschlusspräsentation im Rahmen des Hauptseminars

Betreuer: Dr.-Ing. Andrea Scheidig (andrea.scheidig@tu-ilmenau.de)
Betr. Hochschullehrer: Prof. Dr. H.M. Groß
Bearbeiter: Rebecca Heim

Analyse von Bewegungsübungen durch Machine-Learning 
Verfahren

Verfahren zur Gangbewertung eingesetzt wurden, ist es das Ziel dieses Hauptseminars einen 
Beitrag zur Machine Learning-basierten Analyse von Bewegungsübungen zu leisten.
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